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Abstract

Este proyecto fue desarrollado con el objetivo de crear una plataforma de
trabajo, a bajo costo y en el mundo real, que permita utilizar los
conocimientos adquiridos durante la carrera de ingenieria en sistemas de
informacion. Con esto en mente, se desarrolld desde cero un robot de facil
construccion que posee sensores y actuadores suficientes para desplazarse
sobre un plano siguiendo una linea dibujada en el suelo. Los planos y codigo
fuente se encontrardn publicados y liberados a través de Internet. Se detalla
asimismo una segunda version del robot que se encuentra en desarrollo
actualmente y otros proyectos con fines educativos que se podrian llevar a
cabo utilizando las técnicas y programas desarrollados durante este proyecto.
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Introduccion

Este proyecto consta de la



