ELECTRONICA Y SISTEMAS DE CONTROL

PROGRAMA ANALITICO
PLAN DE ESTUDIOS 2005
ORDENANZA CSU. N° 1027
OBLIGATORIA @
ELECTIVA
ANUAL .
PRIMER CUATRIMESTRE

SEGUNDO CUATRIMESTRE

NIVEL / ANO v
HORAS CATEDRA SEMANALES 5 |
OBJETIVOS

OBJETIVO GENERAL
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OBJETIVOS ESPECIFICOS

Objetivos de [a UT n°1:

Conocer y aplicar los instrumentos necesarios para el control de variables en sistemas
automatizados

Objetivos de la UT n°2:

Conocer y utilizar sensores y transductores para obtener datos necesarios para la
determinacién de magnitudes mecanicas.

Objetivos de la UT n°3:

Conocer las leyes basicas de la electrénica

Conocer los principios de funcionamiento de componentes electréonicos discretos e
degraatos calcular circuitos electréonicos basicos.

Objetivos de la UT n°4:

Conocer los principios de la automatizacién

CONTENIDOS

CONTENIDOS SINTETICOS
Electronica
« Conduccién de sblidos
* Diodos
e Transistores
e Diacs, triacs, tiristores
+ Rectificadores
¢ Circuitos de disparo
* Amplificadores operacionales
» Circuitos légicos digitales
» Circuitos Integrados.
Sistemas de control
» Complementos de Matematicas. Transformadas de Laplace y de Fourier
e Sistemas de lazo abierto y de lazo cerrado
» Realimentacién
* Concepto de Transferencia. Funcion de Transferencia
e Servomecanismos
* Analisis Frecuencial
o Sintesis de siéte I
» Controladores y djs "o QQQ&MDEM
¢+ Elementos finales’dx
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¢ Sistemas hidraulicos, neumaticos y electromecanicos.

¢ Analogia. Diagrama de Bloque. Servomecanismos. Estabilidad
* Analisis de automatismos que incluyen sensores y actuadores
¢ Conocimiento de la constitucion de un PLC

* Entradas y salidas analdgicas y digitales de un PLC

* Estudio de un automatismo controlado mediante PLC

Comentario:
El desarrollo de los contenidos supone la utilizacién de software de simulacién y célculo

CONTENIDOS ANALITICOS
UNIDAD TEMATICA 1: SISTEMAS DE CONTROL (16 semanas)
Complementos de matematicas. Transformada de Laplace y de Fourier; Sistema de lazo
abierto y de lazo cerrado: Realimentacion: Concepto de transferencia. Funcién de
transferencia; Servomecanismos; Analisis frecuencial; Sintesis de sistemas lineales de
control; Controladores y dispositivos de control; Elementos finales de control.
Se hace especial énfasis en el modelado matematico de los sistemas fisicos, con
aplicaciones mecanicas, neumaticas, termodinamicas etc., dejando las aplicaciones
eléctricas para la unidad tematica 3. La resolucion del sistema de ecuaciones
diferenciales resultante, aunque se plantee transformado, se lo resolvera mediante
software especifico. Funciones de transferencia. Transformar las ecuaciones diferenciales
bazdgedrrabasReapitaeatp&iooriefecto de los acumuladores de energia cinética y potencial,
corrimientos de fase en la realimentacion.
Respuestas a excitaciones tipicas, escalén, impulso, etc.
Controladores, acciones basicas de control, PID, respuestas.
UNIDAD TEMATICA 2 : CAPTACION Y SENSADO (4 semanas)
Sensores potencio métricos, inductivos, capacitivos, ultrasénicos, etc.
Transductores a presién, caudal, posicion, corriente, tensién, etc. De temperaturas,
posiciones y niveles, caudales, presiones, colores, velocidades, aceleraciones, etc.
UNIDAD TEMATICA 3: ELECTRONICA (8 semanas)
Conduccién  de  sdlidos.Diodos.Transistores, Diacs, triacs, tiristores,curvas.
Rectificadores,media onda, completa, trifasico. Circuitos de disparo. Polarizacién de
transistores. Efecto de campo. Amplificadores. Gran sefial y pequefia sefal.
Amplificadores OperacionaIeS;-CircuitosJégi,cosQigi_I_ha_l_c-:'_g. Circuitos Integrados.
UNIDAD TEMATICA 4: AUTOMATIZACION (4 semanag)SEM A !
Sistemas hidraulicos, neumaticos y;elgqtmm AR :E@nglqgiﬁ, Diagrama de bloque,
Servomecanismos, Estabilidad; Ar alisis He /B ratls o’s'\d‘t‘:e incluyen sensores vy
actuadotes; Conocimiento de la:¢on&titucid ; Entradas y salidas analégicas y
digitales de un PLC; Estudio|daf/autorm Ado mediante PLC
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BIBLIOGRAFIA OBLIGATORIA

BIBLIOGRAFiIA

ANO DE ;
TITULO AUTOR EDITORIAL | EDICION EJEM;LARE
- AISBN DISRPONIBLE
Ingenieria de Control Ogata Prentice 2001 8
Morrdarma Ha”
Principios de Electrénica Malvino y Bates Mc graw 2007 5
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA
ANO DE
TITULO AUTOR EDITORIAL | EDICION EJEMQLARE
— /ISBN DISPONIBLE
Ingenieria dfe_Control Raven Hasa . 3
Automatico
Mar?l.fal de Tran§|stores, RCA Arbo _
tiristores y Diodos
DFORMAROIENPRAETICA!
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CARACTERISTICAS DE LA ACTIVIDAD CURRICULAR

DESCRIPCION

Clases tedrico-practicas y demostrativas. Materiales: Aula, pizarra, Bibliografia, Guias de
TP, Sistemas de Proyeccién, videos, PC y soft, Internet., Software de simulacién
electrénica, de procesos, de resolucion matematica y de laboratorio.

MODALIDAD DE LA ENSENANZA

Control y eiectrénica se trataran en forma independiente a fin de evitar confusién entre
ambos conceptos.

Se prioriza la aplicacion del control automatico a sistemas tales como hidraulicos con
control de niveles y caudales, servos de posicidn en maquinas herramientas, control de
temperaturas en calderas y turbinas, etc.

Se dedica atencién al modelo matematico de los sistemas fisicos.

La solucién de los sistemas de ecuaciones diferenciales se obtendra con la aplicacion de
soft especifico estando asi de acuerdo con la continua actualizacién de la practica
frefesiboado del equipamiento se utilizaran folletos de proveedores, videos y despieces.
Los temas de electrénica seran dirigidos a la aplicacion directa en el control (transmisién
de informacioén). La amplificacion con transistores y el uso de tiristores y las nociones de
electronica digital se trataran con especial énfasis a fin de que el alumno pueda
desarrollar el lenguaje y las nociones bésicas para su aplicacion.

EVALUACION . “CZION ACADEMICA
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